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Abstract
 In construction work, while building components such as steel beams and concrete panels 
are being lifted and set in place, they are frequently rotated by wind pressure and by 
inertia accompanied by crane movement. A suspender device installed with a gyroscope has 
been developed to suppress these rotations. There are two distinctive features of 
utilizing gyroscopic moment. First, it is controlled actively so that the building 
components are turned in response to a control force, and then stopped in the desired 
setting position. Second, it is used passively to resist external disturbing forces. As 
the result of applying this device to construction site, these methods effectively cut 
down cycle times of lifting and setting building components in place and enable work to be 
carried out continuously. Furthermore, since the rotation of the components is regulated 
by remote wireless control, dangerous work is extremely reduced.
概要
　建設工事における吊荷の揚重，取付け作業では，風の影響やクレーンの動きに伴う慣性力によって
，吊荷が旋回することがしばしばあり，作業効率や安全性の面から改善すべき課題が残されている。
そこで本研究開発では吊荷の正確な位置決めと姿勢保持を可能にする吊荷制御装置の開発を行い，実
際の建設工事に適用した。本装置は内部にジャイロスコープが装備され，ここで発生するジャイロモ
ーメントを利用して，吊荷の旋回制御を行う。高速で回転するフライホイルの軸を能動的に制御する
ことで高精度の位置決めを可能にし，また受動的に制御することで風外乱に抵抗して吊荷の姿勢を一
定方向に保持させる。本装置を実際の工事に適用した結果，従来の作業方法に比べ，吊荷作業に対す
る時間をかなり短縮でき，作業時間の均一化が実現された。また吊荷の旋回を無線遠隔制御できるた
め，作業員の危険作業が軽減され，安全性向上に大きく貢献した。
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