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Abstract
 This paper describes the stroke saturation control method with variable gain for Active Mass Driver consisting of AC 
servo motor and a ball screw shaft. By using a minor loop circuit which feeds back the displacement and the velocity 
of AMD, the AC servo motor is changed from an original velocity controlled type into a displacement controlled type. 
The proposed method makes it possible to utilize the ability of AMD to the full, namely to realize control without 
stroke saturation in case of a large earthquake. Practical performance of the proposed method was verified 
experimentally as well as analytically.
概要
　ACサーボモータは本来速度制御型であるため，装置変位を直接管理することが困難であった。本報告では，提案するマイナール
ープ回路を設けることによりACサーボモータを変位制御型に変換し，変位指令を行うコントローラの最終出力段に可変ゲインを設
ける方法を提案している。この方法を用いることにより，大地震時にもストロークオーバーすることなく装置能力を最大限に活用
した制御が可能となるが，その妥当性・有用性を解析的，実験的に検証している。
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